














spositivo speciale creato a questo scopo consiste in un corpo anulare a fibre
ottiche, il cui lato inferiore ¢ piano, mentre quello superiore rappresenta una
specie di superficie spiraloide che comprende tutte le pendenze possibili del
terreno fra 0° e =+ 35 (fig. 6). Il corpo anulare viene fatto ruotare in modo
tale che nel percorso dei raggi di proiezione venga a trovarsi sempre quella
parte della superficie spiraloide che presenta la medesima pendenza (o incli-
nazione) come quella riscontrata per il terreno coll’esplorazione contemporanea
dei profili adiacenti. L’immagine incidente sulla superficie obliqua della spirale
¢ poi rifiessa affinemente attraverso l'ottica a fibre sull’apertura del diaframma
alla base dell’anello di fibre.

Mentre finora la misurazione dei profili avveniva al centro del diaframma,
essa viene ora spostata verso gli orli delle strisce. 1 successivi collegamenti
lungo gli orli delle strisce coincidono pertanto perfettamente e permangono
soltanto gli errori causati dalle ondulazioni del terreno fra le singole strisce,
i quali pero, essendo minori di un intero ordine di grandezza, non hanno pit
alcuna importanza pratica. A prescindere dall'eliminazione delle discontinuita,
ma anche delle zone difettose o delle doppie immagini, si ottiene con questo
dispositivo un vero aumento della precisione. Lavori comparativi svolti con
e senza interpolazione ottica nella regione sperimentale « Reichenbach» del-
I’ OEEPE hanno fornito i seguenti risultati:

senza interpolazione ottica m, = m, = 0,21 mm
con interpolazione ottica m, = my = =* 0,16 mm.

Fig. 6: Anello di fibre ottiche per Ilinterpretazione ottica (= restituzione affine degli elementi
dell'immagine) per il GZ 1

Dato che con questo metodo si elimina la esplorazione ripetuta entro una

18



striscia, necessaria nei precedenti metodi di dimezzamento, divisione per tre
2 cosi via, si riduce notevolmente il tempo macchina all’ortoproiettore. P. es.
ser un modello per l'ortofotomappa 1:5000 esso & di all'incirca 38 minuti.

23 La misurazione altimetrica si svolge nella « soluzione diretta»
con una rappresentazione delle linee altimetriche secondo la giusta posizione
2 utilizzando diversi simboli per le linee altimetriche susseguentisi. Queste
dnee di varia larghezza vengono proiettate otticamente su wuna pellicola per
mezzo di un disco a simboli accoppiato all’alberello della direzione z. Si for-
mano cosl le ben note dropped lines, in base alle quali, collegando le estremita
dei medesimi simboli nelle strisce successive si costruiscono manualmente le
curve altimetriche. Questa successiva elaborazione delle linee altimetriche ri-
chiede bensi delie ore lavorative, ma non delle ore macchina. Dato che le
dropped lines vengono generate durante l'allestimento dell’ortofoto senza im-
pegno supplementare di ore lavorative, si continuerd a produrle anche per pro-
zetti per i quali inizialmente si richiede la sola planimetria, per conservarle
in vista di eventuali necessitad successive d’utilizzazione. Durante il processo di
interpolazione della soluzione «a memoria» anche le distanze fra le dropped
.ines vengono dimezzate, divise per tre ecc., secondo il grado d'interpolazione
previsto, semplificando in tal modo in misura notevole la costruzione delle linee
altimetriche.

Insieme a quello dell'interpolazione ottica automatica & stato perd ora
rovato un procedimento atto a produrre immediatamente, striscia per striscia,
le linee altimetriche (fig. 7). Coll’esplorazione contemporanea di due profili ai
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Fig. 7: Mappe di linee altimetriche automaticamente generate con il dispositivo per linee altimetriche
dell’ortoproiettore GZ 1.

due orli di una striscia si ottiene la pendenza del terreno fra due punti diret-
tamente opposti degli orli delle strisce. Un sistema particolare di conteggio
fornisce una rappresentazione digitale dell’andamento del profilo trasversale e
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canti del profilo. Ossia non occorre pili, come nella « soluzione diretta», p. es.
nel caso dello Stercomat, la presenza continua di un operatore per tutta la
durata del processo d’esplorazione per poter intervenire immediatamente nei
casi critici. I1 correlatore EC 5 lavora del resto con la stessa esattezza, ma
con una velocitd notevolmente maggiore di un ben allenato operatore.

25 Aggiornamento di mappe

Infine venga ancora menzionato un vantaggio decisivo dal punto di vista
della metodica di lavoro della soluzione a memoria. Per l'aggiornamento delle
ortofotomappe s1 potra utilizzare ripetute volte la memoria dei profili creata
duarnte la prima elaborazione. Dato che il rilievo fondamentale del terreno
praticamente non varia anche entro periodi di tempo piti lunghi, si potra rispar-
miare in caso di voli fotografici svolti in epoche successive il tempo necessario
per la produzione delle memorie di profilo. Condizione essenziale per raggiun-
gere lo scopo ¢ che i successivi voli coprano pressoché gli spazi modello dei
voli precedenti. Cid potra essere ottenuto con voli a distanze ravvicinate fra
le singole strisce. Tentativi di questo genere sono gia stati svolti con successo
da vari enti, fra gli altri p.es. 'Ente Nazionale di Rilevamenti Topografici Svedese.

2.6 Grazie alla possibilita di produzione finora realizzata soltanto nel-
P'ortoproicttore GZ 1 di doppie ortofotografie in successione senza discontinuita
di due modelli si possono produrre direttamente delle mappe, senza dover ricor-
rere alla compilazione che richiede un notevole dispendio di tempo e riduce nel
contempo la precisione. Condizione per questo metodo & che la base delle
immagini da restituire sia uguale a meta del formato della mappa e che le
relative serie di fotogrammi possano essere scelte da riprese ottenute durante
voli fotografici con distanze ristrette fra le strisce. (*)

Riassunto:

Gli apparecchi della «II generazione» per la produzione di ortofotografie
che si basano sull'impiego di una memoria per l'informazione altimetrica con-
sentono l'allestimento decisamente pill rapido e piti economico delle ortofoto.
Grazie alla successione senza discontinuitd di modelli doppi si possono produrre
delle mappe complete senza dover ricorrere alla compilazione. L’informazione
altimetrica si pud ottenere dalla memoria in due direzioni, di modo che da
un lato diventa possibile il raddrizzamento dei singoli elementi dell’immagine,
ossia si evitano i precedenti errori del sistema, mentre dall’aliro vengono
generate automaticamente le linee altimetriche e precisamente « striscia per
striscia». Con questi due processi viene aumentata non soltanto la precisione,
ma si migliora anche la qualitd dell’'ortofotografia in una misura tale da non
poterla pii distinguere dalla stampa a contattc di una aerofotografia. L’aggior-
namento delle mappe che oggi, a parte l'allestimento di nuove mappe, rappre-
senta ovunque il problema principale degli enti topografici, si pud¢ considerare
risolto in manjera soddisfacente per le opere cartografiche a base di orto-
fotografie, grazie alla ripetuta utilizzazione della memoria dei dati altimetrici e
all'accelerazione dell’allestimento delle planimetrie da cid consentita. Per una
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lavorazione completamente automatica infine & disponibile il correlatore EC 5.
(Traduzione a cura di E. G. Kaetzler)

(*) In riguardo ai particolari relativi ai voli fotograci razionali vedasi l}a pubblicazione di
W. Brucklacher, Oberkochen « Zur Frage des optimalen Bildmasstables bei der Herstellung von
Orthophotokarten » su Bildmessung und Luftbildwesen 1970, fascicolo 3.
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